
技术发明奖推荐号：2025-107-3002

项目名称 液压足式机器人设计理论与控制技术

提名单位 燕山大学

主要完成人情况表（排名、姓名、工作单位、完成单位）

排名 姓名 工作单位 完成单位

1 俞滨 燕山大学 燕山大学

2 巴凯先 燕山大学 燕山大学

3 孔祥东 燕山大学 燕山大学

4 袁立鹏 哈尔滨工业大学 哈尔滨工业大学

5 朱琦歆 浙江理工大学 浙江理工大学

6 马国梁 燕山大学 燕山大学

注：所填报内容必须与推荐书中提交的完全一致，否则责任自负，可自行调整行间距。


